METRO DIGITALE
Finizio, Polito, Volpe

PUNTO 1
Perché metro digitale?

Perché l'unione delle varie componenti vanno a creare un dispositivo in grado di
misurare la distanza, dal dispositivo stesso a un oggetto qualsiasi postogli davanti, in
due differenti unita di misura: in centimetri e in pollici.

PUNTO 2

Una volta costruito il circuito vi abbiamo posto sotto un metro di carta per confrontare
e verificare la corretta misurazione.

PUNTO 3

Spiegazione
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volid setup() |
f# put your setup code here, toc run conce:

}

void loop() {
/4 put vour main code here, to run repeatedly:
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PUNTO 4 A descrizione componenti

Componente Descrizione

Scheda arduino

Cavo usb (collega arduino al computer)
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Resistore(limita il passagio di corrente)

Jumper(cavetto di rame)




BreadBoard(piastra di collegamento pin(
Jumper ))

Potenziometro e in grado di far passare
piu 0 meno corrente in base alla rotazione
della manopola

Sensore a ultrasuoni HC-SR04 emette
un impulso ad ultrasuoni che,
viaggiando in andata e ritorno, pernette
di calcolare la distanza tra I' ostacolo e
il sensore stesso.

E’ formato da 4 pin: quelli centrali sono
TRIGGER, da settare in output, e
ECHO, da settare in input




Funzionamento Sensore ad ultrasuoni :

Distanza = Velaocita x (Tempo\2)

Ultrasuoni

Circuito completo :




Punto 4 B. algoritmo

Inclusione della libreria ‘LiquidCrystal.h’;

Dichiarazione oggetto LiquidCrystal Icd (display) ;

dichiarazione costante di tipo intero TrigPin a cui assegnato 7 e
EchoPin a cui e assegnato 6;

(7,6 = valori corrispondenti ai pin della scheda);

dichiarazione variabile duration di tipo long;
dichiarazione variabili di tipo intero distanceCm e Distancelnch;

fase di inizializzazione dei pin:

{
Inizializzazione del display;
inizializzazione pin TrigPin(7) in OUTPUT;
inizializzazione pin EchoPin(6) in INPUT;
}

Ciclo di esecuzione che si ripete all” infinito:

{

Imposta il pin TrigPin(7) spento;
ritardo di 2 microsecondi;
imposta il pin TrigPin(7) acceso;
ritardo di 10 microsecond;;
Imposta il pin TrigPin(7) spento;

calcolo della distanza tenendo presente che la velocita
del suono e di 340 mt/sec

ricezione del tempo di percorrenza del suono;
calcolo distanza in centimetri(durata * 0.034/2);
calcolo distanza in pollici(durata * 0.0133/2);
stampa dei valori sul display:
imposta il punto iniziale del display nell” angoloin
alto a destra;
stampa della distanza in centimetri;

ritardo di 100 millisecondi;

imposta il punto iniziale del display nel punto
zero della seconda riga;

stampa della distanza in pollici;

ritardo di 100 millisecond:i;

Punto 4 C. sketch

#include<LiquidCrystal.h>
LiquidCrystal Icd(12, 11, 5, 4, 3, 2);
const int TrigPin = 7,

const int EchoPin = 6;

long duration;
int distanceCm, Distancelnch;

void setup()

Icd.begin(16, 2);
pinMode(TrigPin, OUTPUT);
pinMode(EchoPin, INPUT);

void loop()
{

digitalWrite(TrigPin, LOW);
delayMicroseconds(2);
digitalWrite(TrigPin, HIGH);
delayMicroseconds(10);
digitalWrite(TrigPin, LOW);

//Calcolo distanza

duration = pulseln(EchoPin, HIGH);
distanceCm = duration * 0.034 / 2;
Distancelnch = duration * 0.0133 / 2;

//stampa Cm

lcd.setCursor(0, 0);

lcd.print("Distanza: ");
lcd.print(distanceCm);
lcd.print("Cm");
delay(100);

lcd.setCursor(0, 1);
Icd.print("Distanza : ");
lcd.print(Distancelnch);
lcd.print("Inch");
delay(100);



Prodotto




